
スタンダード��

�ビットシリアルインパラレルアウト
ドライバ
�����

�����は、�ビットシリアルインパラレルアウトドライバです。サーマルヘッドや���文字表示器などのドライバ用と
して開発したモノリシック	
です。

●用途
サーマルプリントヘッド用ドライバ
���文字表示器用ドライバ

●特長
�）最大���のドライブ能力がある。
�）ストローブ端子をドライブタイミングパルスでコン
トロールすると、ドライブしていない期間の電流を
減らすことができる。

�）データ出力端子を、次のデータ入力として使用する
と、従続接続が可能である。

�）デジタルグランド、パワーグランドが分離されてい
る。

�）シフトレジスタとドライバ出力の間にラッチを内蔵
している。

�）スタンバイ機能内蔵。（スタンバイ時�μ�

����）

●端子配置図
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スタンダード�� �����

●ブロックダイアグラム

●絶対最大定格（��＝��℃）

●推奨動作条件（����＝ー��～＋�	℃）
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スタンダード�� �����

●電気的特性（特に指定のない限り　��＝��℃，
��＝��	
）



スタンダード�� �����

●測定回路図
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スタンダード�� �����

●入出力回路図

●タイミングチャート



スタンダード�� �����

●応用例
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スタンダード�� �����

●電気的特性曲線

●動作説明

�����は、論理回路図に示したような内部構成になって
おり、入力としてクロック（
��）、データ
（����）、ラッチ（���
�）、ストローブ（���）、
パワースイッチ（���）の�端子があります。
データ入力は、クロックに同期して立上がりでシリアル
に読み込まれ、シフトされたシフトレジスタの立上がり
エッジで、ラッチされます。ラッチされたデータは、ス
トローブ入力によって��ー��の出力端子に現れ、その
パルス幅はストローブ入力と同じです。

データ出力端子����は、	
をカスケード接続するとき
の端子でシフトレジスタの最終段の出力が現われてお
り、つぎのデータ入力端子����に接続されます。
このクロックとストローブラッチ、パワースイッチを共
通にすると、�ビットずつ出力端子を増すことができま
す。
スタンバイモードにするときは、パワースイッチを
“�”にします。

●外形寸法図（���：��）
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����

����� 出力端子印加電圧、出力電流使用範囲

リアクタンスを含む負荷の場合でも

上記斜線内の範囲で使用してくださ

い。
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����	 周囲温度特性ー許容損失
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����
 出力デューティ最大出力電流（全ビ

ット��時、デューティサイクル��

以上）


