LC 6568H - 3350

Uklad scalony duzej skali integracji LC 6568H-3350 jest procesorem ME-
CHACON zastosowanym w magnetowidzie SANYO VHR-3100 EE oraz po-
chodnych. Steruje ukladem servo (LC7412-8017 i LA 116), a przez ukiad LB
1641 silnikiem ladowania kasety i taSmy. Taktowany jest zegarem o czestotli-
wosci 4 MHz, zasilany jest napigciem 5 V.

W strukturze procesora wyraznie widaé¢ zaznaczone 4-bitowe porty wejs-
ciowe 1 wyjsciowe. Jest to raczej pozostalosc procesu projektowego niz infor-
macja specjalnie pozostawiona dla czytelnika dokumentacji serwisowej.
Umozliwia jednak wglad w stan struktury procesora przed wpisaniem pro-
gramu przez producenta magnetowidu.

Niezbedne, stale wyprowadzenia procesora do:
zasilania,
zerowania,
podiaczenia zewnetrznego rezonatora kwarcowego,
transmisji danych,
testowania
zgrupowano na jednym skraju obudowy.

Projektant dysponuje zadanym ukladem portéw wejsc i wyjs¢ oraz prze-
twornikéw (odpowiednio A/C i C/A). Jezeli przetworniki C/A nie wystepuja
w strukturze wewnetrznej procesora, mozna je wykonad, wykorzystujac je-
den lub dwa porty wyjsciowe (patrz rys. 56. — wyprowadzenia 37-42). Czesc
wejs¢ ma charakter statyczny, cze$¢ natomiast dynamiczny. Podobnie jest z wyj-
Sciami. Z reguly wystarczajg w procesorach system control wejécia statyczne.

Poniewaz jedynie wejécie informacji z przelacznika funkcyjnego mozna tra-
ktowac jako stowo 4-bitowe, projektant pozostate wejscia moze laczy¢ w od po-
wiednie grupy lub wykorzystywac tylko niektdre bity portow wejsciowych.
Na wyijsciach jest podobnie, z tym ze jedynie sterowanie obrotami capstana
i silnika tadowania (kierunkiem i predkoscig) daje sie taczy¢ w stowa.
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Rys. 60. Wyprowadzenia ukladu scalonego LC 6568H - 3350



Tab. 8. Opis wyprowadzen uktadu scalonego LT 6568H-3350

-

poziom wysokl pojawia sie pﬂsz as reallzac]l tunkqx trikowych

poziom niski powoduje przekaz. sygn. z tunera de modulatora,

Lp.| Oznaczenie Opis
wyjscie mformacfl do ukladow servo i vzdeo
1 S.P. 0 normalnej predkosci nagrywania
stan aktvwnv wvsoki
wy]sae mforma ¢jido ukladow servo 1 video
2 P.B. o normalnej predkosci odtwarzania
stan aktvwm w VbO]\l
3 REC wyj. info. do ukl. servo, audio i zvldeo 0 nagrywamu
stan aktywny wysoki
1 AMUTE wyjscie sygnalu wyciszenia toru audio
5 -—- nie podlqczone
6 ——— nie podlaczone
i wyjscie informacji do ukladu LB 1641
7 MTL-L 0 zatrzymamu si mka 1ad0wan1a
8 -— nie podlaczone
wyjscie 1nformac11 do zasﬂacza 0 prze]scm
9 | POWER UP magnetowidu w stan gotowosci
poziom wysoki powoduje pojawienie si¢ wszystkich napieé na
wyjéciu zasilacza
10 OPT.0 stale podlqczone do pozmmu wvsoklego
11 OPT.1 stale podlaczone do pozmmu msklego
12 OPT.2 stale podiaczone do poz1omu msklego
13 |DIRECT P.INH | stale podlaczone do poziomu niskiego
wyjscie sygnatu przylaczajacego sygnal wizyjny
do wejscia modulatora
14 RF SW P
poziom wysoki powoduje przekazanie sy gnatu z toru
odtwarzania do modulatora




Oznaczenie

| we]scw 1mpulsow z ukladu servo (czu]mka
- obrotéw capstana)

CFGP
zanik impulséw na czas diuzszy niz 2 ~ck powoduje
wdrozuue procedurv ew akuacwnq
CT[ P wejscie 1mpulsow Synchromzaq1 H/2 z toru video
wejscie impulséw z ukladu servo (czujnika
D.OC obrotow dysku wizyjnego)
zanik impulséw na czas dluzszy niz 2 sek. powoduje
wdrozeme procedur\ ewakuacyjnej
i MT}:‘_E‘ | wyjscia informacji do ukladu LB l64l 0 klerunku
MTL-R obrotéw silnika tadowania
MTL-M wyjscie mformaql do ukladu LB 1641
—Jf 0 zatrzymaniu sﬂmka iadowama
| - nie podlaczone
AV CTL T stale podiqczone do poztomu niskiego
PAUSE SW | stale podlaczone do poziomu niskiego
wejscie informacji z czujnika wind
FULENDSW | " Jhe e Y
poziom niski pojawia si¢ po oddaniu kasety
wejscie informacji z czujnika windy
F.L.LEND SW
: poziom niski pojawia sie po zatadowaniu kasety
SW DATAO
SW DATA1 | wejécia informacji z przelacznika funkcyjnego
SW DATA2
wejscie informacji z czujnika windy
E.P. SW . , :
poziom niski pojawia sie po zainicjowaniu ladowania kasety
do magnetowidu
wyprowadzeme testowe uzywane W procesie
TEST | produkcyjnym

stale podiaczone do poziomu niskiego




Opis

mle]sce podlqczema rezonatora kwarcow ego 1 MHz |

mle]sce podlqczema rezonatora kwarcowego 4 MHz

—

wejScie sygnalu zerujacego stan procesora

poziom wysoki pojawia sie z opoznieniem wyznaczonym

wejscie sygnatu zegarowego z ukladu timera

- wyjScie informacji do ukladu timera Wznacza]q-

cej kierunek zliczania impulséw auto-stopu przez

wyjécie informacji do uktadu servo uruchamla]q-

poziom niski pojawia sie przy realizacji wszystkich funkcji

poziom niski pojawia sig po zakomzemu ladou ana tasmy

wyjscie informacji do uktadu vtdeo 0 odtwarzaniu

Lp.| Oznaczenie
31 VSS masa zasﬂama procesora
32 0sC1
33 0sC2
34 RES
przez specjalny uklad
stanem aktvwnvm |e<t pozmm niski
35 S.IN wejscie sygnatu danych z ukladu tinera
‘ ) w transmlsu szeregowe]
wy]sc1e sygnalu danych do ukladu timera
36 5.0UT w transmlsjl szeregowe]
7 S.CLK w transmisji szeregowej
38 - nie podlaczone
39 COUNT
UPDW | ficznik
30 -—= nie podlaczone
11 MI.ON cej obroty silnika dysku wizyjnego
zwiqzanvch Z przesuwem taé.mv
wyjscie informacji do ukladu servo
42 MC-ON uruchamiajacej obroty capstana
wyjscie informacji do ukiadu Servo
13 SP/EP ' 0 zmniejszeniu predkosci capstana
aktywny p021om wysoki
14 LP zapisu dokonanego z predkoscia LP
aktywny poziom wysoki




Lp. 0znaczeme Opis
wejscie mformacp z ukladu timera o przejsciu
45 | REW STOP | licznika przez ,0”
p(mmm mskl pOW(!dll]t /atramame przew ijania tasmy
wejscie 1mpulsow z czu]mka auto-stopu
46 REEL S L
wprowadza mechanizim w stan gatowosci, jezeli impulsy
I zamkna na czas dluzszw niz 2 \ekund\
| wejscie informaciji z czu]mka zabezpleczema
47 | REF.TAPES. @ kasety przed nagraniem
pozmm wysoki bl()kU]L wy dama pole\ enia nagrywania
wejscie informacji z Lzu}mka poczatku tasmy
48 | TAPETOPS. . poziom niski pojawia sig przy braku kasety lub po
| J zakonczeniu przew 1)ama do tylu
- wejscie informacji z czu]mka konca tasmy
49 | TAPE END S. : , .
| poziom niski pojawia si¢ przy braku kasety, po zakoficzeniu
‘ J odtwarzania lub przewijania do przodu
f wejscie mformaql z czu]nlka rosy
50 DEWS. poziom wysoki blokuje wykonanie wszelkich operacji na
meghamzmle
51 VP | stale podlqczone do pozmmu msklego
52 - ‘ nie podiqczone

o . TEE podiaczone |

56

57

- nie podlaczone

wyjscie informacji do ukladu servo
SEARCH x potw1erdza;qce lransmls)g danych

[, —

-—= nie podlqczone

wyjscie mformac]l do ukladu servo o zwigkszeniu
F.ADV.P ‘ predkosci capstana

| poziom wysoki pojawia sie podczas przewijania z podglader




